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BS7-PLC
MODULE DE TEST DE TACHYMÈTRES POUR PLC

SPÉCIFICATIONS DE L'OFFRE
- BS7. Module d´Essai de Tachymètre.

Coffret en acier peint. Les schémas de connexion de chaque transducteur sont représentés graphiquement. Docteur moteur :

Tension nominale : 12 V. Résistance : 9,7 Ω. Vitesse maximale à vide : 8500 r.p.m. Vitesse de chargement maximale : approx 3500 r.p.m. Tension de démarrage : 210 mV.

Capteur inductif :

Tension de sortie : jusqu’à 10 Vpp. Matériau du boîtier du corps : acier. Plage de température de fonctionnement : -40 °C – 60 °C. 

Tachymètre CC : Tension : 1,5 VCC. Puissance nominale : 1,21 W.

Capteur optique rétroréfléchissant :

Capteur où une diode émettrice infrarouge et un phototransistor NPN sont encapsulés dans du thermoplastique noir côte à côte. L’émetteur et le récepteur sont positionnés à un angle convergent par rapport au disque. Vo aux bornes de sortie du module : 0 – 400 mV pour Vs = 12 VCC.

Capteur optique à fente :

Capteur optique à fente où une LED d’entrée et un phototransistor de sortie sont encapsulés. Vo dans les connecteurs de sortie du module : 0 – 5 V pour Vs = 5 VCC.

Capteur à effet hall :

Capteur de position à effet Hall où il existe une relation entre la tension d’alimentation et les effets combinés d’un changement de sensibilité (gain) et d’une sortie de tension nulle à température ambiante.

Tension d’alimentation : 4 – 10 V. Courant d’alimentation : 3,5 mA. Type de sortie : différentiel. Tension de sortie : 0,25 – 2 V. Sensibilité : ±130 gauss ; 0,75 – 1,06 mV/gauss. Vo dans les connecteurs de sortie du module : 0 – 1 V pour Vs = 5 VCC.

Encodeur :

Ce codeur optique contient une source LED, un circuit intégré avec des détecteurs et des circuits de sortie, et une roue codeuse qui tourne entre l’émetteur et le détecteur IC. Tension d’alimentation : -0,5 – 7 V. Tension de sortie : -0,5 – 7 V. Courant de sortie par canal : -1 – 5 mA. 
Vitesse : 30 000 r.p.m.

Les connexions du capteur avec l’unité de base et avec les alimentations électriques se font par des bornes de 2 mm situées sur le panneau avant du module de test.

- FACO. Source d´Alimentation.

Sorties fixes CC : + 5 V, ± 12 V, 1 A. 

Sorties variables CC : ± 12 V, 0,5 A. 

Sorties CA : 12 V ou 24 V.

Sorties par bornes de 2 mm, ou connecteurs Sub-D de 25 broches (2 sorties).

Indicateurs LED de tension. 

Construction robuste.

Alimentation : 110 / 220 VCA.

Fréquence : 50 / 60 Hz.
Éléments requis (Non inclus) : 

   L’AE-PLC-PAN-UB, Unité de Base PANASONIC PLC comprend : 

    • N-ALI02. Module d’Alimentation Principale Domestique. 

          Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA, 1PH + N.

          Touche ON / OFF amovible. 

          Connexions de tension de sortie :

              Deux monophasés : 230 VCA.

            Tuyau d’alimentation monophasé avec fiche de raccordement.

            Aimant différentiel 2 pôles, 25 A, 30 mA AC 6 KA. 

            Bouton d’arrêt d’urgence.

    • N-CPU-PAN. Module CPU Panasonic.

    Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA.

    Protection contre les surintensités avec fusible.

    Périphérique PLC, Panasonic FP7 :

       Vitesse de traitement élevée : 11 ns par instruction de base (étape). 
       Capacité de programmation : 120 k instructions de base (step).

       Capacité d’enregistrement des données : 256 k mots.

       Mémoire indépendante pour les commentaires : 3 Mo.

       Compatible avec les cartes mémoire SD / SDHC jusqu’à 32 Go.

       Seize entrées numériques avec niveaux de tension 0 V et 24 V.

       Seize sorties numériques de type relais avec niveaux de tension 0 V et 24 V.

    Module d’extension pour entrées et sorties numériques supplémentaires.

    Fonction serveur web :

        Serveur Web HTML inclus dans l’automate.

        Jusqu’à seize sessions en même temps.

    Compatible avec les moteurs de recherche les plus courants. 

    Connecteur pour les signaux d’entrée et de sortie numériques. 

    Connecteur au module de commutation Ethernet.

    Logiciel de programmation développé selon la norme IEC 61131 – 3.

     Compatible avec les systèmes d’exploitation Windows.

     Surveillance en ligne de l’automate.

     Cinq langages de programmation :


            Schémas à Contacts (LD),Ttexte Structuré (ST), Liste d’Instructions (IL), Diagramme Fonctionnel Séquentiel (SFC) et Diagramme Fonctionnel (FBD).

     Programmation, entretien et diagnostic à distance. Taille minimale du programme.

     Puissants outils de débogage et de surveillance.

     Prend en charge les fonctions créées par l’utilisateur et les blocs fonctionnels.

     Programmation des automates via le réseau Ethernet.

    • N-SWT-8. Module de Commutateur Ethernet 8 ports.  

Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA. 

Module de commutation compact : 

    Huit ports Ethernet. 

Protection par fusible (à hauteur de la tension d’alimentation).

Le PAN-PLC-K1, Kit 1 de PLC PANASONIC comprend :

    • N-MT. Module de Test.

            Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA, L + N + GND.

             Vingt générateurs de signaux numériques :

                Dix interrupteurs à bascule.

                Dix boutons poussoirs.

                Chaque sortie est associée à une LED verte.

                Niveaux de tension de sortie de 0 VCC et 24 VCC.

            Six générateurs de signaux analogiques :

                Six potentiomètres.

                Plage de tension de sortie de -10 V à +10 V.
Le PAN-PLC-K2, Kit 2 de PLC PANASONIC comprend :

    • N-ESA-PAN. Module d’E/S Analogique Panasonic.

            Tension d’alimentation (monophasée) : 230 VCA.

            Unité d’expansion pour entrées analogiques :
                Plage de tension d’entrée de -10 V à +10 V. 

                Quatre entrées analogiques.

                Résolution de 12 bits.

            Unité d’extension pour sorties analogiques :

                Plage de tension de sortie de -10 V à +10 V.

                Quatre sorties analogiques.

                Résolution de 12 bits.
            Connecteur pour les signaux d’entrée et de sortie analogiques.

            Connecteur au module de commutation Ethernet.

Câbles et accessoires, pour un fonctionnement normal.

Manuels : Cette unité est fournie avec les manuels suivants : Services requis, Assemblage et Installation, Mise en Marche, Sécurité, Entretien et Manuels pratiques.

Chaque module peut fonctionner indépendamment d’un autre.

Dimensions : 405 x 300 x 250 mm approx. Poid : 5,5 kg approx.

Exercices et Possibilités Pratiques

1.-  Moteur à courant continu. Fournir la force de mouvement à l’ensemble des capteurs du module “BS7”, couplé à l’axe central de l’unité.

2.-  Tachymètre CC. Utiliser un moteur à courant continu comme tachymètre pour mesurer les révolutions de l’axe central du module “BS7“.

3.-  Capteur inductif.

4.-  Capteur optique rétroréfléchissant. Pour mesurer les révolutions de l’axe central du module à l’aide d’un capteur optique à réflexion lumineuse.

5.-  Obtenir la valeur de la vitesse de l’essieu central à l’aide d’un capteur optique à fente par interruption de la lumière.

6.-  Obtenir la valeur de la vitesse de l’essieu central à l’aide d’un capteur de position à effet Hall.

7.-  Mesurer les révolutions de l’axe central du module à l’aide de l’encodeur.

8.-  Utilisation des entrées et sorties analogiques de l’automate pour lire et écrire des signaux analogiques.

9.-  Lire le signal du tachymètre avec le PLC. 

10.-Contrôle manuel de l’actionneur via le PLC. 

11.-Contrôle PID de la valeur de la vitesse angulaire via le PLC.

12.-Observez les effets du contrôle de la vitesse angulaire sur les modifications des paramètres PID.
Optionnel
BS7-PLC/ICAI. Logiciel Interactif d'Instruction Assisté par Ordinateur :
- ECM-SOF. Logiciel de Gestion de Classe EDIBON (Logiciel pour Instructeur).

ECM-SOF est l'application qui permet à l'instructeur d'enregistrer les étudiants, gérer et assigner des tâches pour les groupes de travail, créer votre propre contenu pour les exercices pratiques, choisissez l'une des méthodes d'évaluation pour tester les connaissances de l'élève et de suivre l'évolution liées à des tâches planifiées pour les étudiants individuels, groupes de travail, unités, etc ... afin que l'enseignant puisse connaître en temps réel le niveau de compréhension de tout étudiant en classe.

Caractéristiques innovantes :

• Gestion de la base de données des utilisateurs.

• La gestion et la répartition des groupes de travail, exercices et sessions de formations.

• Création et intégration d'exercices pratiques et des ressources multimédias.

• Conception personnalisée des méthodes d'évaluation.

• Création et formules d'affectation et des équations.

• Système de résolution d'équations.

• Contenu actualisable.

• Rapports, suivi de l'évolution et des statistiques des utilisateurs.
- ESL-SOF. EDIBON Formation sur les logiciels (Logiciel pour Étudiants).

ESL-SOF est l'application adressée aux étudiants qui les aide à comprendre les concepts théoriques au moyen d'exercices pratiques et à prouver ses connaissances et sa progression en effectuant des tests et des calculs en plus des ressources multimédias. Tâches planifiées par défaut et un le groupe de travail ouvert est fourni par EDIBON pour permettre aux étudiants de commencer à travailler dès la première session. Des rapports et des statistiques sont disponibles pour connaître leur progression à tout moment, ainsi que des explications pour chaque exercice visant à renforcer les connaissances techniques théoriquement acquises.

Caractéristiques innovantes :

• Ouverture de session et auto-inscription.

• Contrôle et suivi des tâches existantes.

• Contenu et exercices disponibles pour utilisateur à partir du première utilisation.

• Exercices pratiques suivant le manuel fourni par EDIBON.

• Méthodes d'évaluation pour évaluer vos connaissances et votre progression.

• Tests de correction automatique.

• Effectuer des calculs et des graphiques.

• Moteur résolution de systèmes d'équations.

• Suivi de la formation de l'utilisateur et rapports imprimables.

• Ressources multimédias auxiliaires.
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